SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Przebudowa drogi gminnej nr G852572 ul. Strumykowa w Baranowie

Spis tresci specyfikacji technicznych :

1. Specyfikacja techniczna ogélna
2. SzczegOltowa specyfikacja techniczna



D -M - 006.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjsze] szczeglowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych przy przebudowie
drogi gminnej , ul. Strumykowa w Baranowie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szcezegdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokwment przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ww.,

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne, wspélne
dla robét objetych szezegbtowymi specyfikacjami technicznyrni.

1.4, Okreslenia podstawowe

1. D-01.01.01 Odtworzenie trasy

2. D-04.01.01 Koryto wraz z zaggszczaniem i profilowaniem podioza

3. D-04.04.02 Podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
4, D-05.03.01 Nawierzchnie z kostki kamiennej

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadiku nastepujgco:
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia - cz¢dé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
Nawierzchnia - warstwa lub zespél warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyinie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
Pobocze - czeéé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, shuzaca
jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.
Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosei
przemarzania.
Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6ét lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.
Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.



1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspdlrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru koificowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszi.

1.5.2. Zgodnos$é robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia czesé umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w cale
dokumentacji.

W przypadku rozbieino$ci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw
obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pehi zgodne z dokumentacja
projektowa lub SST 1 wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostana zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposéb okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, aZ
do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgedniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy, W
zaleznoéci od potrzeb i postepu rob6t projekt organizacji ruchu powinien by¢
akiunalizowany przez Wykonawcg na bieZaco.

W czasie wykonywania robSt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczefistwo pojazdéw i
pieszych,

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziefi i w nocy tych zapér i
znakdéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inzyniera,

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiedci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszezenie, w migjscach i
ilofciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$é¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyine beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robodt,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.4, Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, kidre sa w jakikolwick sposob
zwigzane z robotami i bedzie w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisdéw i wytycznych podezas prowadzenia robét.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje
dotyczgace proponowanego zZrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych



materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materiaty z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badari w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédla w sposob ciagly spelniaia wymagania SST
w czasie postgpu robot.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wladcicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materialéw z jakichkolwiek Zrédel miejscowych wlaczajac w to Zrédia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ InZzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekeji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i
jakiekotwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopédw, ukopdéw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu
po ukoriczeniu robdt.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganh umowy lub wskazan Inzyniera.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera, Jesli inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartoéciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym zmajdujq si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawea wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jeéli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmmiej 3 tygodnie przed uzyciem materiaty, albo w
okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez InZyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdZniej zmieniany bez zgody
InZzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos$é wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do
rob6t powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowa,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkdéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wplyna nickorzystnic na jakoi¢ wykonywanych robét i wlasciwosci
przewozonych materialéw.



Wykonawca bedzie wusuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za
jako$é zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos§é z dokumentacjy
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okrestonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera,

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokunentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkeji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszloéci, wyniki badaf
navkowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beds wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod groZbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagnafl zalozong jako$é robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole rob6t i jakosci materialéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badafi
materialéw oraz roboét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badafi w celu zademonstrowaniz, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z
czgstotliwodcis zapewniajaca stwierdzenie, 2e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i $8T

Minimalne wymagania ¢co do zakresu badan 1 ich czestotliwos$é sa okreslone w
SST, normach i wytycznych, W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier
ustali jaki zakres konfroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa,

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.,

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji
moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badasi.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm,
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez InZyniera,

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi InZzyniera
o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawea przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybeiej, nie péZniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia
Jjakosci.




Wyniki badan (kopie) bgdg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru fub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, InZynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw u Zrédla ich wytwarzania
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow,

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno§é materialéw i robdt z wymaganiami SST pa
podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

InZzynier moze pobieraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleinie od
Wykonawcy, na swj koszt, Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezalesmemu Iaboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sig wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialdéw i robdt z dokumentacja projektows i
SST. W takim przypadku catkowite koszty powtémych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7, Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuéeié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okre$ionymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiadciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosei 2:

— Polska Norma lub

~ aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslong w pkt. 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawceg Inzynierowi.

Jakiekolwick materialy, ktére nie spetniaja tych wymagafi beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowiaznjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢
przebiegu rob6t, stanu bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Zalaczone do dziemnika budowy protokoly i inne dokumenty b¢da oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgeiem stanowiska,

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje InZzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnienn do wydawania poleceni
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w
sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materiatdw, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze i kontroine wyniki badan



Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci,
Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde
Zyczenie InZyniera,

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza sig, opréez wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
€) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie  ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane
do wgladu na Zzyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ fakiyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie {opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia
wszystkich robét. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

7.2. Zasady okrelania iloci robdt i materiatéw

Dlugosci i odleglodci pomigdzy wyszczegblnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej.

Jedli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dlugo$é pomnozona przez $redni przekr6j.

Ilogci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tfonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.2. Czas przeprowadzenia sbmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeéciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania,

Obmiar robdt podlegaiacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w
sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupehione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw,
ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznodci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru;
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemn,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakrycin polega na finalnej ocenie iloci i
jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robdt zanikajgeych i ulegajacych zakrycin bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego
posigpu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier,

8.3. Odbiédr czgsciowy

Odbior czedciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét.
Odbiorn czefciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot,
Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartosei.

Calkowite zakoficzenie rob6t oraz gotowosé¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera,

Cdbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia rob6t i przyjecia dokumentdw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4,2,

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosdci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
Jjakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustaleft
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakrycin, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupehiajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykofczeniowych, komisja przerwie
swoje czymnodei i ustali nowy termin cdbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w
poszczegdinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nic ma wickszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac
pomniejszona warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagah przyjetych w
dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest
protokét odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1.dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.recepty i ustalenia technologiczne,

3.dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginatly),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczefi laboratoryjnych, zgodne z SST,

S.deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST

6.geodezyjna inwentaryzacje powykonawceza robét i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdét,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzora ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy
komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyiny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnynt.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizoalnej obiekiu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczny robt”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platmosci jest cena jednostkowa skatkulowana przez Wykonaweg za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnodei jest
wartodé (kwota) podana przez Wykonaweg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowaé:

— robocizne bezposérednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto§é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na feren budowy,
~ warto§¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk katkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z cbowiaznjacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obgjmuje:

{a) opracowanie oraz uzgodnienic z InZzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekfu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu
robot,

{b) ustawienie tymczasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczeristwa ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,

{d) przygotowanie teremy,

(e} konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowar i drenau,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynnosei rucha publicznego,

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

{(a} usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r.,
poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.UNr 14, poz. 60 =z
pbiniejszymi zmianami).



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych,

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczaea (ST) stanowi dokument przetargowy i koniraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robdt na drogach migjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwiazanych z wszystkimi czynnoéciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obicktow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokodciowego punktow gléwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkewymi punktami (wyznaczenie osi),
c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
¢) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
“oznakowanie w sposéb wlatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obicktéw mostowych obejmuije sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punktéw wysokoSciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed
#niszezeniem, oznakowanie w spos6éb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi irasy, punkty Kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy,

1.4.2. Pozostale okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4,



1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwoZdziem Iub prgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosei okoto
0,50 metra. :

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dhugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od
0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punkiéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dlugosé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogbine wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
0g6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytnacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
~ teodolity lub tachimetry,
—~ niwelatory,
~ dalmierze,
- tyczki,
- laty,
—~ tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskani¢ wymaganej doktadnosci pomiaru.



4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pki 4.

4.2, Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacj¢ i wspolrzgdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedre do szczegblowego wytyczenia
robét. ' .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera ¢ wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawea powinien sprawdzi€¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawcea stwierdzi, ze
rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okredlonych w dokumentaci
projekiowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim -
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty - dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, e
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
byé zaopatrzone w oznaczenia okre§lajace w sposéb wyrafny i jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzér tych omnaczef powinny byé
zaakceptowane przez InZyniera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszezone przez Wykonawce $wiadomie fub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzente jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wiszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny byé zastabilizowane w
spos6b trwaly, przy uzyciu pali drewnianych Iub shupkow betonowych, a takze dowigzane
do punktdw pomocniczych, polozonych poza granicg robét ziemnych. Maksymalna
odlegloé¢ pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500 m,

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a tak2e przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegloi¢ migdzy reperami roboczymi wzdhiz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim
powinna by¢ odpowiednio zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonmych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokiadnoscia, aby $redni biad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelagje podwéjna w
nawigzaniu do reperéw paistwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyraime i jednoznaczne okreélenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparcin o dokumentacje projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo inngj osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji
projektowe;.

. Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach poérednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
€0 50 metréw. '

Dopuszczaine odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacii projektowej nie moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreSlonych w
dokumentacji projektowej.



Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawea robét
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykop6w na powierzchni terenu (okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacja
projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia
rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez InZyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naleizy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegloéé miedzy patikami lub
wiechami naleZzy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odiegloé¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecamych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa,

5.6. Wyznaczenie poloZenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyamnaczy¢ jego polozenie w terenie
poprzez;
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanic (kontur) obiektu, w szczegélnosci

przyczélkéw i filardw mostéw i wiaduktéw.,

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawieraé
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polozenic obicktu w planie nalezy okredli€ z doktadnoicia okreSlong w
punkcie 5.4,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosei robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrol¢ jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokoéciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”
pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw jest czedcia obmiaru robot
mostowych,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robot

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedklada Inzynierowi,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgee podstawy platnesei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kmn wykonania robdt obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
~ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojdw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed ziszczeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnod¢ roboét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w
koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukeja techniczna G-2. Wysokosdciowa osnowa geodezyjna, GUGIK. 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne technicame G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,



SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA



1. WSTEP

L.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podloza gruntowego przy przebudowie ul. Strumykowej w Baranowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych 1 wojewddzkich,

Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe sa Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normatni i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja,

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien
wykazaé sie mozliwoécia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; InZynier
moze dopudcié¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcédw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych,



Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci
gruntu podioza,

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne™ pkt 4,

4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transporfu materialdw podano w OST D-04.02.01,
D-04.02,02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogélne zasady wykonania rebét

Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdine” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do rebét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezenia podioza bezposrednio przed rozpoczgciem rob6t zwiazanych z wykonaniem
warstw nawierzchni, Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podiozajest mozliwe wylacznie za 2goda InZyniera, w Korzystnych
warunkach atmosferycznych,

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podlozu nie
moze odbywa¢ sig ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu
powinny by¢ wezeéniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie szmurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnoéci jego odspojenia.

Koryto mozma wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko§¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym
zakresie. Spos6b wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.



Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4, Profitowanie i zaggszezanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczeit.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi€, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podlioza. Zaleca
sig¢, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 ¢m wyZsze niz
projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speiniony i wystepuja zanizenia poziomu w
podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na
gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowie# dodatkowy grunt spemiajacy
wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilodci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokoSciowych 1 zageécié warstwg do uzyskania wartodci
wskaznika zaggszczenia, okrelonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ réwniarki. Scigty grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera,

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania,
Zaggszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaZnika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskanik zaggszczenia nalezy okreélaé zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica I. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podioza (1)

Minimalna wartos$¢ X dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch cigzki Ruch mnigjszy
i bardzo cigzki od lezkxe§0
Gorna warstwa o grubofci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obcigzei plytowych. Nalezy okresii¢ pierwotny i wtérmy modut odksztalcenia podloza
wedhig BN-64/8931-02 [3]. Stosunek widrnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnoéé gruntu podloza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnoéei
optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podloia

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniv powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zaggszezeniem podioza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukiadania warstw




nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapié dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszenin podloza InZzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcey, to
naprawg wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogd6lne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robdt

6.2.1. Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos$é oraz zakres badat i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czgstotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podloza
Lp. Wyszczegblnienie badani Minimalna czestotliwosé
i pomiaréw badaft i pomiaréw
1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 kmm
2 1 Ré6wnoét podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | ROéwnoéé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne " 10 razy na 1 km
. €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
5 {Regdne wysokosciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 Uksztaltowanie-osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad
planie ? i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
. Zageszezenie, wilgotnodé |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

gruntu podioza

rzadziej niz raz na 600 m?

*Y Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podloza)




Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Réwno$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrowa
fata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 min.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rézmice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dia pozostatych drég.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskainik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreflony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci
modutéw odksztalcenia, to warto§¢ stosunku wtémego do pierwotmego moduly
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza
0d 2,2,

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2L
Wilgotosé gruntu podioza powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie  powijerzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 om, wyréwnanie i powtérne zageszezenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru roboét

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”
pkt 7.

7.2. Jednostka abmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine”
pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platmoéci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiczienie na
odklad lub nasyp, :

~ profilowanie dna koryta lub podioza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podloza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia



nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie phyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskanika zaggszezenia gruntu



D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO



2 Podbudowa z tiucznia kamiennego D-04.04.04

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudéw z thicznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewédzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

L1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwiazanych z wykonywaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.

Podbudowg z thucznia kamiennego wykonuje si¢, 2godnie z ustaleniami podanymi
w dokumentagji projektowej, jako:

- podbudowe zasadnicza,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z thicznia kamiennego - czgs¢ konstrukeji nawierzchni sktadajaca sie z
Jednej lub wigcej warstw noénych z thucznia i klifica kamiennego.

1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robo6t

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5,
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2,

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thicznia, wg PN-S-
96023 {9], sa:
— kruszywo lamane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],
~ woda do skropienia podczas watowania j klinowania.
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2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy wzyé nastgpujace rodzaje kruszywa, wedhig PN-

B-11112[8]:

— tluczen od 31,5 mm do 63 mm,

— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.,

Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa,
wybrane spesréd wymienionych w PN-8-96023 [9], dla ktérych wymagania zostana
okre$lone w SST.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
okresionymi dla:
~ klasy co najmniej I - dla podbudowy zasadniczej,
~ klasy Il i ITI - dla podbudowy pomocniczej.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé
kruszywo gatunku co najmniej 2,

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzg¢t do wykonania robét

Wykonaweca przystgpujacy do wykenania podbudowy z tucznia kamiennego

powinien wykaza¢ sie moztiwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozktadania thicznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klitica,

¢) walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcédw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania
kruszywa grubego klinicem,

e) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gladkich do koficowego dogeszczenia,

g} przewoinych zbiomikéw do wody zaopatrzonych w urzadzemia do rozpryskiwania
wody.
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4. TRANSPORT

At

4.1. OgéIne wymagania detyczace traiisportu
I TN - Mo -

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 5.

5.3. Wbudowywanie i zageszezanie kruszywa

Minimaina grubos¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze byé po zageszczeniu
muigjsza od 1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubogé
warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci
powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozlo2one w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubosé roziozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zaggszezeniu i zaklinowaniu osiagneta grubosé projektowana.

Kruszywo grube po rozloZeniu powinno byé przywalowane dwoma przejéciami
walca statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.
Zaggszezanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig od krawedzi i
stopniowo przesuwac si¢ pasami podhiznymi, czesciowo nakladajacymi sie w kierunkn osi
jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno
rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé sie pasami podiuznymi, czgéciowo
nakladajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa
grubego nalezy rozlozy¢ kruszywo drobne w réownej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uiyé walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa zaggszczarka wibracyjna o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m’. Grubos¢ warstwy luinego kruszywa drobnego
powinna byé taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozkladania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowac warstwe kruszywa grubego.
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Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnig od 3 do 6 mm.

Nastgpnie warstwa powinna byé przywalowana walcem statycznym gladkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

3.5, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wozeniem nastepnej warstwy, powinna byé
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
InZyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci rob6t

Ogoélne zasady kontroli jakodci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robat

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badaf Inzynierowi w celu
akceptacii. ‘

Badania te powinny obejmowal wszystkie wiadciwosci kruszywa okref§lone w
pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Czgstotliwosé oraz zakres badafi i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czgstotliwos¢ oraz zakres badanh przy budowie podbudowy z thicznia kamiennego

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Prébki nalezy pobiera¢ w spos6éb losowy z rozlozone} warstwy, przed jej
zaggszezeniem, Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi,

Badania pelne kruszywa, obeimujace oceng wszystkich wladciwosci okreslonych w
pkt 2.3 powinny byé wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujaca
zachowanie jakodci robdt i zawsze w przypadku zmiany Zrédla pobierania materialéw oraz
na polecenie Inzyniera, Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce
w sposéb losowy, w obecnofci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaféw podatio w tablicy 4.
Tablica 4. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z ttucznia

kamiennego
Lp. Wyszezegéinienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo§é pomiaréw
1 Szeroko$é podbudowy 10 razy na T km
2[Rt o ool e gt oo
Réwnosé poprzeczna M razynal km
4 |Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jej

5 Rzedne wysokosciowe krawedziach

Cd. tablicy 4

6 {Uksztaltowanie osi w planie*’ co 100 m

7 | Gruboéé podbudowy Podczas budowy: Lo
w 3 punktach na kazdej dzialce

roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000 m*

8 | Nonosé podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gléwaych hikéw poziomych.

6.4.2. Szerokosé podbudowy

Szerokoé¢ podbudowy nie moze rénié sig od szerokodci projektowanej o wigcej
niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgimikow szeroko$¢ podbudowy powinna byé wigksza od
szerokodci warstwy wyZej lezacej o co najmniej 25 c¢cm lub o wartoéé wskazana w
dokumentacji projektowej.

6.4.3, Réwnosé podbudowy
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Nierownosci podhume podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata lub
planografem, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnos$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnodci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
« 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i hikach powinny byé zgodne z
dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Rézice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 em.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$§ podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wigcej niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigeej niz % 5 cm
dla pozostatych drog,

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze réznié si¢ od gruboéci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 om, -2 cm.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nosnoéci podbudowy nalezy wykonaé zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spelnia¢ wymagania dotyczace nosnosci, podane
w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$no$ci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Minimainy modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu
Kategoria ruchu plyty o $rednicy 30 cm  (MPa)
Pierwotny M, Wtérny Mo
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztafcenia podbudowy pomocniczej mierzony plyta o
$rednicy 30 cm, powinien byé wickszy od 50 MPa.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-M-00.00.00

»Wymagania ogéine” pki 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

— przygotowanie podioza,

Cena wykonania ! m® podbudowy tuczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- rozlozenie kruszywa,

— zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

~ utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy

1.

2,

oW

i0.

11,

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-5-96023

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaczanie zawartosci
zanieczyszczen obeych
Kruszywa  mineraine.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
Zanieczyszeze organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnofci w
bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni
drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzehnia z thicznia
kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta
Drogi samochodowe. Pomiar réwno§ci nawierzchni
planografem i fata,

Badania. Oznaczanie skladu
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1, WSTEP
1.1. Przedmiot ST R el

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki kamiennej.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewédzkich,
Zaleca sig wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchai kostkowych - z kostki kamiennej nieregulamej,
regularnej i rzgdowe;j.

Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregularnej moga by¢ wykonywane:
~ na odcinkach drég o duzych pochyleniach,

— na placach, miejscach postojowych, wiazdach do bram.

Nawierzchnie z kostki kamiennej regularnej i rzedowsj moga by¢ stosowane na

ulicach i placach o charakterze reprezentacyjnym.

1.4. Okreflenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna i dostatecznie réwna,
przystosowana do szybkiego ruchu samochodowego.

1.4.2, Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, kt6rej warstwa $cieralna jest wykonana z
kostek kamiennych.

1.4.3. Pozostale okreflenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 1.4,

1.8, Ogilne wymagania dotyczgce rob6t

Ogéblne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,\ Wymagania ogéine” pkt 2.
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2.3. Krawezniki

Krawezniki betonowe uliczne i drogowe stosowane do obramowania nawierzchni
kostkowych, powinny odpowiadaé wymaganiom wg BN-80/6775-03/04 [17} i wg BN-
80/6775-03/01 [16]. '

Wykonanie krawgznikéw betonowych - ulicznych i wtopionych, powinno byé
zgodne z OST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

Krawgzniki kamienne stosowane do obramowania nawierzchni kostkowych (na
drogach zamiejskich), powinny odpowiada¢ wymaganiom wg BN-66/6775-01 [15].

Wykonanie krawgznikéw kamiennych powinno odpowiadaé wymaganiom
podanym w OST D-08.01.02 , Krawezniki kamienne”.

2.4, Cement

Cement stosowany do podsypki i wypehienia spoin powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy 32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9].
Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.5, Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypelniania spoin powinno odpowiadaé wymaganiom
normy PN-B-06712 [7].

Na podsypke stosuje si¢ mieszankg kruszywa naturalnego o frakeji od 0 do 8 mm,
a do zaprawy cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawartos¢ pylow w kruszywie na podsypke cementowo-zwirowa i do zaprawy
cementowo-piaskowej nie moze przekraczaé 3%, a na podsypke Zwirowa - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéw, frakcji (grupy
frake;ji),

Pozostale wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].

2.6. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [10]. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 17.
Badania wody nalezy wykonywac:
- w przypadku nowego Zrédla poboru wody,
— w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametréw wody, np. zmemienia,
zapachu, barwy.
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3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Og6ine wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprz¢t do wykonania nawierzehni z kostki kamiennej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
~ betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki
cementowo-piaskowej,
— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
- wibratoréw plytowych i lekkich walcéw wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym
ubiciu recznym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace tramsportu podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi.

Kostke reguiarng i rzedowa nalezy vkladaé na podiodze obok siebie tak, aby
wypenila cala powierzchni¢ Srodka transportowego. Na tak ulozone] warstwie nalezy
bezposrednio ukiadaé nastepne warstwy.

Kostkg nieregularna przewozi si¢ luzno usypana. Ladowanie reczne kostek
regularnych i rzedowych powinno byé wykonywane bez rzucania. Przy uzyciu
przenofnikéw tasmowych, kostki regularne i rz¢dowe powinny by¢ podawane i odbierane
recznie.

Kostke regularng i rzgdowa nalezy ustawiaé w stosy. Kostke nieregularna mozna
sktadowa¢ w pryzmach.

Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekraczaé 1 m,

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo moz2na przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6ine” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podbudowy

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziano wykonanie nawierzchni
z kostki kamiennej na podbudowie np. z chudego betonu, gruntu stabilizowanego
cementem, thicznia itp. to warunki wykonania podbudowy powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w odpowiednich OST:
- D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu,
~ D-04.05.01 Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem,
- D-04.04.04 Podbudowa z thucznia kamiennego.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni kostkowych stosuje si¢ krawezniki betonowe
uliczne, betonowe drogowe i kamienne drogowe, odpowiadajace wymaganiom norm
wymienionych w pkt 2.3,

' Rodzaj obramowania nawierzchni powinien byé zgodny z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.

Ustawienie krawgznikéw powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w OST
D-08.01.01 , Krawezniki betonowe” lub OST D-08.01.02 , Krawesniki kamienne”.

5.4. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej mozna stosowaé jeden z
nastgpujacych rodzajéw podsypki:
- podsypka cementowo-2wirowa, cementowo-piaskowa,

Rodzaj zastosowanej podsypki powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa,
SST lub wskazaniami Inzyniera.

Wymagania dia materialéw stosowanych na podsypke powinny byé zgodne z pkt 2
niniejszej OST oraz z PN-S-96026 [12].

Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i SST.

Wspolezynnik  wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej b
cementowo-Zwirowej, powinien wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a wytrzymalo$é na $ciskanie
Rz = 10 MPa, Ry = 14 MPa. Podsypka bitumiczno-zwirowa powinna by¢ wykonana ze
zwiru odpowiadajacego wymaganiom PN-5-96026 [12), zmieszanego z emulsja asfaltowa
szybkorozpadowa w ilosci od 10 do 12% ciezaru kruszywa, spelniajaca wymagania
okreslone w WT.EmA-94 {19].
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5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.5.1. Ukiadanie kostki nieregularﬁej

Kostke mozna ukladaé w ré2ne desenie; .
= desen fukowy, ktéry otrzymuje si¢ przez ukfadanie kostki w ksztatcie uku lub innych

krzywych.

Desen nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do
wielko$ci kostki. Przy réinych wymiarach kostki, zaleca sig uktadanie jej w formie desenia
hikowego, ktéry poza tym nie wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.

Szerokos¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekraczaé¢ 12 mm. Spoiny w
sasiednich rzedach powinny si¢ mijaé co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do ukladania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego
rodzaju skal. Dla rozgraniczenia kierunkéw ruchu na jezdni, powinien byé ulozony pas
podiuzny z jednego lub dwéch rzgdéw kostek o odmiennym kolorze.

5.5.3. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowaé w nawierzchniach z kostki na
zaprawie cementowej w odleglosci od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktorych
wystepuje dylatacja podbudowy lub zmiana sztywnosci podioza.

Szczeliny podluzne nalezy stosowal przy $cickach na jezdniach wszelkich
szerokosci oraz posrodku jezdni, jezeli szeroko$é jej przekracza 10 m lub w przypadku
ukladania nawierzchni polows szerokosci jezdni.

Przy ukladaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce
cementowo-Zwirowej z zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szczeliny
dylatacyjne warstwy jezdnej nalezy wykonywaé nad szczelinami podbudowy. Szerokosé
szczelin dylatacyjnych powinna wynosi¢ od 8 do 12 mm.

5.5.4. Warunki przystapienia do robét

Kostkg na zaprawie cementowo-piaskowej i cementowo-zwirowej mozna uktada¢
bez $rodkéw ochronnych przed mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyzsza.
Nie nalezy uklada¢ kostki w temperaturze 0°C lub nizszej. Jezeli w ciggu dnia temperatura
utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5°C, a w nocy spodziewane sa przymrozki, kostke
nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materialem o ztym przewodnictwie cieplnym, Swiezo
wykonang nawierzchni¢ na podsypce cementowo-zwirowej nalezy chroni¢ w sposéb podany
w PN-B-06251 [6].

5.5.5. Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien byé dostosowany do rodzaju podsypki oraz
materiaty do wypelnienia spoin.
a) Kostkg na podsypce 2wirowej lub piaskowej przy wypelnieniu spoin Zwirem lub
piaskiem nalezy ubijaé trzykrotnie. ‘
Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w podsypce i wypehienie dolnych
cz¢dct spoin materialem z podsypki, Obnizenie kostki w czasie pierwszego ubijania
powinno wynosié¢ od 1,5 do 2,0 ecm.
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Ulozong nawierzchnie z kostki zasypuje si¢ mieszaning piasku i 2zwiru o
uziarnieniu od 0 do 4 mm, polewa wodg i szczotkami wprowadza sig¢ kruszywo w spoiny.
Po wypeinieniu spoin trzeba nawierzchni¢ oczysci¢ szezotkami, aby kazda kostka byla
widoczna, po czym nalezy przystapi¢ do ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje si¢ ubijakami stalowymi o cigzarze okolo 30 kg,
uderzajac ubijakiem kazda kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowadzi
si¢ od kraweznika do $rodka jezdni.

Drugie ubicie nalezy poprzedzié uzupeieniem spoin i polaé woda.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzchni kostkowej do wymaganego
przekroju poprzecznego i podhumego jezdni. Zamiast trzeciego ubijania mozna stosowaé
walowanie walcem o masie do 10 t - najpierw w kierunku podhimym, postgpujac od
krawgznikéw w kierunku osi, a nastgpnie w kierunku poprzecznym.

b) Kostke na podsypee zwirowo-cementowej przy wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-
piaskowa, nalezy ubijaé dwukroinie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed zalaniem spoin i spowodowaé
obnizenie kostek do wymaganej niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijanej powierzchni kostek do
wymaganego przekroju poprzecznego jezdni. Drugi ubicie nastgpuje bezposrednio po
zalaniu spoin zaprawa cementowo-piaskowa. Zamiast drugiego ubijania mozna stosowaé
wibratory plytowe lub lekkie walce wibracyjne.
¢} Kostk¢ na podsypce Zwirowej przy wypelnieniu spoin masa zalewowa nalezy ubija¢

trzykrotnie. Spoiny zalewa si¢ po catkowitym trzykrotnym ubiciu nawierzchni.

Kostki, ktére pekna podczas ubijania powinny by¢ wymienione na cafe. Ostatni
rzad kostek na zakorczenie dzialki roboczej, przy ubijaniu nalezy zabezpieczyé przed
przesuni¢ciem za pomoca np. belki drewnianej umocowanej szpilkami stalowymi w
podiozu.

5.5.6. Wypehienie spoin

Zaprawg cementowo-piaskowa mozna stosowaé przy nawierzchniach z kostki
kazdego typu ukladanej na podsypce cementowo-zwirowej. Bitumiczng mase zalewows
nalezy stosowa¢ przy nawierzchmiach z kostki nieregularnej ukladanej na podsypce
bitumiczno-zwirowej, zwirowe] lub piaskowej. Wypelnienie spoin piaskiem mozna
stosowac przy nawierzchniach z kostki nieregularnej ukfadanej na podsypce zwirowej lub
piaskowej.

Wypelnienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno byé wykonane z
zachowaniem nastgpujacych wymagan:

— piasek powinien odpowiadaé wymaganiom wg pkt 2.5,

— cement powinien odpowiadaé wymaganiom wg pkt 2.4,

~ wytrzymalos¢ zaprawy na $ciskanie powinna wynosié nie mniej niz 30 MPa,

~ przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna byé oczyszczona i dobrze zwilzona
woda z dodatkiem 1% cementu w stosunku objetoSciowym,

- glgbokos$¢ wypenienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinna wynosié okolo
Scm,
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— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypei¢ spoiny i tworzyé monolit z
kostka,

5.6. Pielegnacja nawierzchni S

Sposob pielggnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju
podsypki.

Pielegnacja nawierzchni kostkowej, kt6rej spoiny sa wypemione zaprawa
cementowo-piaskowa polega na polaniu nawierzchni woda w kitka godzin po zalaniu spoin
i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci przez okres jednej doby. Nastepnie nawierzchnie
nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywaé w stalej wilgotnosci przez okres 7 dni. Po uplywie
od 2 do 3 tygodni - w zaleznoéci od warunkéw atmosferycznych, nawierzchni¢ nalezy
oczysci¢ dokladnie z piasku i mozna oddaé do ruchu,

Nawierzchnia kostkowa, ktérej spoiny zostaly wypelnione masa zalewowa, moze
by¢ oddana do ruchu bezpoérednio po wykonaniu, bez czynnoéci pielegnacyjnych.

Nawierzchnia kostkowa, kt6rej spoiny zostaly wypelnione piaskiem i pokryte
warstwa, piasku, mozZna odda¢ natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypelnia spoiny
i po kilku dniach piclegnacjg nawierzchni mozna uznaé za ukoiiczona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakoSci robit

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacja
projektows oraz z wymaganiami okreslonymi w p. 5.4,

6.3.2. Badanie prawidlowoéci uktadania kostki

Badanie prawidlowosci ukiadania kostki polega na:
~ zmierzeniu szerokosci spoin oraz powigzania spoin i sprawdzeniu zgodnosei z p. 5.5.6,
~ zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.2,2 do 2.2.5,
— sprawdzeniu prawidtowosci wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z p. 5.5.3.

Sprawdzenie wigzania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez
ogledziny nawierzchni i okreslenie czy wigzanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

Ubicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci
15 cm ubijaka o masie 25 kg na poszczegbine kostki. Pod wplywem takiego uderzenia
osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin
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Badanie prawidiowosci wypeinienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnosei z
wymaganiami zawartymi w p. 5.5.6.

Sprawdzenie wypehienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w pigciu dowolnie
obranych miejscach na kazdym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na dhugosci okolo
10 cm i zmierzenie glgbokosci wypelnienia spoiny zaprawa, a przy zaprawie cementowo-
piaskowej i masic zalewowej - réwniez przez sprawdzenie przyczepnosei zaprawy lub masy
zalewowej do kostki.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1, Rownosé

Nieréwnosci podhizne nawierzchni nalezy mierzyé 4-metrowa lata lub
planogtafem, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [18].
Nieréwnosci podiuzne nawierzchni nie powinny przekraczaé 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzecine nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancija + 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi
ni¢ powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.

6.4.4, Uksztaltowanie osi

O§ nawierzchni w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.4.5. Szeroko§é nawierzchni

Szeroko$§¢ nawierzchni nie moze réznié si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej
niz+ 5 cm.

6.4.6. Grabos¢ podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny
przekraczaé + 1,0 cm.

6.4.7, Czgstotliwos¢ oraz zakres badai i pomiaréw

Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z kostek
kamiennych przedstawiono w tablicy 5.
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Tablica 5. Czestotliwo$¢ i zakres badar cech geometrycznych nawierzchni

Lp. Wyszczegbinienie badan Minimalna czestotliwoséé
i pomiaréw badan i pomiaréw

1 | Spadii poprzeczne 19 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety

2 | Rzedne wysokosciowe 1? razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety

3 | Uksztattowanie osi w planie 19 razy na 1 km i w charakterystycznych punktach
niwelety

4 | Szerokos$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5 | Grubos¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 7.

7.2. Jednosika obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki
kamiennej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedlug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki naleza do robét ulegajacych zakryciu.
Zasady ich cdbioru s okreslone w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 8.2.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki ebmiarowej

Cena wykonania 1 m* nawierzchni z kostki kamiennej obgjmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— dostarczenie materialtéow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypelnienie spoin,
- pielegnacje nawierzchni,
~ przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczanie nasigkliwosci woda

2. PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

3. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymalosci na $ciskanie

4. PN-B-0411% Materialy kamienne. Oznaczanie S$cieralno$ci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymaloéci kamienia na
uderzenie (zwigzlodel)

6. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe, Wymagania techniczne

7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

8. PN-B-11100 Materialy kamienne. Kostka drogowa

9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania
i ocena zgodnoscei

10. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

11, PN-5-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamienne;.
Warunki techniczne

12, PN-8-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej

nieregularnej. Wymagania techniczne i badania przy odbiorze

13, BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
14. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
15. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
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16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspéine wymagania
i badania

17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu, Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych, Krawezniki i obrzeza

18. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar réwnodci  nawierzchni
planografem i lata.

10.2. Inne dokumenty
19. Warunki techniczne. Drogowe emulsje asfaltowe EmA-94, IBDiM - 1994 1.
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Zaggszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtornego
niodulu odksztalcenia Mg do pierwotnego modutu odksztalcenia Mg. jest nie wickszy
od 2,2,

MY
~% < 22
M

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi edcinkami podbudowy

6.5.2. Niewlasciwa grubogé -

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboéci, Wykonawca
wykona naprawg podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé, zgodnie z decyzia Inzyniera, uzupelnione
nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie Zageszozone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej noénosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy,
gdy zanizenie nosnodci podbudowy wyniklo z niewlaéciwego wykonania robét przez
Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Ogéine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa .

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thicznia
kamiennego. . I

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.




